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e Dersin Amact: Ogrencilere otomotiv elektronigi alaninda teorik ve uygulamali bilgi kazandirmak.
Elektronik devre elemanlarinin yapilarini, ¢alisma prensiplerini ve uygulama alanlarin1 6gretmek.
Elektronik devreleri olusturma, 6lgme, ariza tespiti ve onarim becerisi kazanmalarini saglamak. Temel
sayisal sistemler ve mantik devreleri konusunda bilgi sahibi olmalarin1 saglamak. Mikrodenetleyiciler
ve mikroiglemciler gibi temel kontrol birimlerinin tasit sistemlerindeki gorevlerini 6gretmek. Elektronik
kontrol iiniteleri (ECU), CAN-BUS haberlesme yapisi ve tasitlardaki gosterge sistemleri hakkinda bilgi
kazandirmak. Otomotivde kullanilan sensor ve aktiiator sistemlerinin ¢alisma prensiplerini dgretmek.
Ogrencilerin otomotiv elektronigi sistemlerini yorumlayabilme, dlgiim yapabilme, ariza tespiti ve temel
diizeyde onarim yapabilme yetkinligi kazanmalarin1 saglamak.

e Dersin Hedefi: Bu dersin hedefi, temel elektronik devre elemanlarindan modern ECU mimarisine ve
CAN-BUS haberlesme sistemlerine kadar otomotiv elektroniginin tiim bilesenlerini 6gretmektir.
Ogrencinin tasit gdsterge sistemleri ve sensorlerin calisma prensiplerini kavramast; elektronik devreleri
analiz etme, 6lgme tekniklerini uygulama ve modern diyagnostik yontemlerle sistem arizalarini tespit
edip onarma becerisi kazanmas1 amag¢lanmaktadir.

e Dersin Igerigi: Ders igerigi, haftalik konular1 gdsterir sekilde tablo halinde verilmistir.

e Dersin Ogrenim Ciktilari: Otomotiv elektronigine giris yaparak temel kavramlar1 ve elektronik
sistemlerin tasitlardaki roliinii 6grenir. Temel elektronik devre elemanlarini (direng, diyot, kondansator,
transistor vb.) tanir, gérevlerini ve galisma prensiplerini aciklar. / Elektronik devreleri olusturabilir,
flagor, siren, 151kl ikaz gibi devrelerin yapisini ve isleyisini anlayabilir. Devre elemanlarin1 dogru
sekilde birlestirme, 6l¢iim yapma, ariza tespiti ve basit onarim yapma becerisi kazanir. / Say1 sistemleri
(binary, desimal), mantik sistemleri ve analog-dijital kavramlar1 6grenir. Elektronik kontrol {initelerinin
temel yapisini kavrar ve tagitlardaki islevlerini tanir. / Mikroiglemci ve mikrodenetleyicilerin yapilarini
ogrenir. Elektronik kontrol {initeleri aras1 veri iletimi (CAN-BUS) hakkinda bilgi sahibi olur, bu
yapilarin tasitlardaki haberlesme agindaki gorevlerini acgiklar. / Tasitlarda bulunan gosterge
sistemlerinin (yakit, devir, kilometre, hararet, uyari lambalar1 vb.) yapisi ve isleyisini &grenir.
Tasitlarda kullanilan temel sensorlerin (emme havasi sicaklik, MAP, oksijen sensoril vb.) gorevlerini
Ogrenir, ariza tespiti ve kontrol islemlerini gerceklestirebilir.

e Dersin Meslege Katkist (Bilgi, Beceri Ve Yetkinlik) : Bu ders, 0grenciye temel elektronik
bilesenlerden CAN-BUS haberlesme sistemlerine kadar modern tasit teknolojilerinin bilgisini aktarir.
Mesleki beceri olarak; devre semasi analizi, sensor testleri ve diyagnostik cihazlarla elektronik ariza
tespiti yapabilme yetisi kazandirir. Sonu¢ olarak Ogrenci, karmasik ara¢ elektronigi ve kontrol
iinitelerinde standartlara uygun 6l¢me, degerlendirme ve onarim yapma yetkinligi elde eder.

e Ogretim Yontem Ve Teknikleri: Dersler yiizyiize ve haftalik 2 (iki) ders saati teorik, 2 (iki) ders saati
uygulamali dersler halinde haftada toplam 4 (dort) ders saati olmak {izere yapilmaktadir. Konular,
sunum ve videolarla desteklenerek anlatilmaktadir. Ogrencilerin ders i¢i performanslarmi artirmak
amactyla belirli periyotlarda arasgtirma konular1 verilmektedir. Ogrencilerin mesleki uygulama
becerilerini gelistirmek amaciyla dersin igerigi kapsaminda gesitli uygulamalar yaptiriimaktadir.

e Olgme Degerlendirme: 1 adet Ara Siav (8. Hafta icerisinde yiiz yiize sinav olarak yapilmaktadir ve
agirlik yiizdesi %40°tir.) ve 1 adet Genel Sinav (Dénem sonunda yiizyiize sinav olarak yapilmaktadir
ve agirlik yiizdesi %60°’tir.)’dan olugsmaktadir.

e Kaynaklar (Yazil, gorsel vs.): Ogretim Eleman1 Ders Notlari, Otomotiv Elektronigi (Ridvan Arslan,
Ali Siirmen)

e On Kosul Dersler ve Kosullar: Ogretim Elemani1 Ders Notlar1 dénem basinda dgrenciler ile
paylasilmaktadir. Diger materyallerin temin edilmesi ve ders ortaminda zamaninda bulunma
sorumlulugu 6grenciye aittir.



e Dersin 6grenim ¢iktilarinin program ciktilari ile olan iligkileri

OC-PC lliskisi [*PC: Program Ciktis;, OC: Ogrenim Ciktis1, Katki Oranlar1 (1: %20

2: %40, 3: %60, 4: %80, 5: %100)]
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PC1:0Otomotiv teknolojisi alanina iligkin temel, gilincel ve uygulamali bilgilere
sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik sistemler ve ara¢ mekanigi
hakkinda teknik bilgi kullanir.
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PC2:0tomotiv sektdriinde is sagligt ve giivenligi kurallarini, ¢evre bilincini ve kalite
stireclerini bilir; bu siire¢leri uygulamalarda etkin sekilde kullanir.

PC3:Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri (elektrikli ve
hibrit araclar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve mesleki uygulamalarda
etkin bi¢imde kullanir.

PC4:Otomotiv alanma yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik cihazlar,
ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim yazilimlar vb.) etkin
ve dogru bir sekilde kullanir.

PC5:0tomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz eder; neden-
sonug iligkisi kurarak ¢dziim Onerileri gelistirir ve uygulamaya aktarir.

PC6:Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlii iletisim yoluyla agik, anlagilir ve
etkili bicimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum yapabilir.

PC7:Otomotiv uygulamalarinda karsilagilan oOngorillemeyen teknik sorunlarn
¢Oziimiinde ekip iiyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk {istlenir.

PC8:Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu O6grenme konusunda
farkindaliga sahiptir; mesleki gelisimini siirekli stirdiiriir.

PC9: Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarin raporlanmasi
asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere uygun davranir.

PC10: Bir yabanci dili (tercihen Ingilizce) kullanarak otomotiv alanindaki teknik
bilgileri takip eder; meslektaglar1 ve sektdr temsilcileriyle iletisim kurabilir.

PC11: Otto - Dizel motor teknolojileri, giic aktarma organlarini , hibrit ve elektrikli
tagit teknolojilerini aciklar ve alani ile ilgili matematiksel hesaplamalar yapar

PC12: Icten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik prosediirlere
ve ig giivenligi kurallarina uygun olarak gerceklestirir.

PC13: Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yap1 ve ¢alisma prensiplerini
aciklar ve ilgili 6l¢iim—test ekipmanlarini etkin bicimde kullanir.

PC14: Otomotiv pargalarinin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve teknik ¢izim
kurallarint CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.
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Haftalik islenen Konular (14 Hafta)

Hafta Haftalik Ders Konusu

1 Otomotiv Elektronigine Giris, Elektronik Devre Elemanlart

2 Direngler, Diyotlar, Kondansatorler, Transistorler

3 Transformatorler, Roleler, Tristorler, Entegre(Tiimlesik) Devreler

4 Elektronik Devrelerin Yapilari, Calismalari ve Kontrolleri, Flasor Devresi, Kayar Isik Devresi, Siren Devresi
5 Geri Vites Uyar1 Devresi, Zaman Ayarli Tavan Lambasi Devresi, Aydinlatma Zamanlayic1 Devresi, Isikl1 kaz

Sistemi Devresi, Regiilatér Devreleri

6 Elektronik Devrelerde Olgme, Elektronik Devrelerde Ariza Tespit Etme ve Onarmm, Elektronik Devre
Olusturma Teknikleri

7 Say1 ve Sistemleri, Binary ve Desimal Say1 Sistemleri, Mantik Sistemleri

8 Analog ve Dijital Terimler, Elektronik Kontrol Uniteleri

9 Paralel ve Seri Veri Iletimi, Analog/Dijital Ceviriciler, Dijital/Analog Ceviriciler, Mikro Islemciler

10 Mikro Denetleyiciler, Elektronik Kontrol Uniteleri Arasinda Haberlesme(Can-Bus), PLC

11 Tasitlarda Gosterge Sistemleri, Yakit Gosterge Devreleri, El Freni Gosterge, Devreleri, Kilometre ve Motor
Devri Gosterge Devreleri

12 Odometreler, Hararet Gosterge Devreleri, Ariza Uyari Lambasi Devreleri, Kizdirma Bujileri Lamba Devreleri,
Yag Seviyesi Uyar1 Devresi

13 Kumanda Diigmeleri, Silecek Sistemleri, Immobilizer Sistemleri

14 Hava Debimetreleri, Emme Havasi Sicaklik Sensorleri, Mutlak Basing Sensorleri, Gaz Pedali Konum

Sensorleri, Gaz Kelebegi Konum Sensorleri, Oksijen(Lamda) Sensorleri

Dersin Giin ve Saati Program web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri OBS’de ve 6gretim elemani ¢aligma ofisi panosunda ilan edilecektir.
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